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A vibroisolating handle joint structure for a power tool such as a disc grinder has a vibratable power tool unit, 
a tubular handle holder fastened to the power tool unit and having first axial surfaces, a grip handle having 
on one end thereof a larger-diameter cup disposed radially around the handle holder and having second 
axial surfaces extending in substantially axially confronting relation to the first axial surfaces, and elastic 
members disposed between and joined to the first and second axial surfaces. The power tool unit and the 
handle are thus interconnected by the elastic members in a vibroisolating manner without using metallic 
plates. Even when some of the elastic members are torn apart, the power tool unit and the handle are 
prevented from being separated from each other by the first and second axial surfaces which are 
engageable with each other. 
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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

@ Schwingungsisolierende Handgriff-Verbindungskonstruktion fur ein Maschinenwerkzeug 

Eine schwingungsisolierende Handgriff-Verbindungskon- 
struktion fur ein kraftbetriebenes Maschinenwerkzeug, wie 
eine Hand-Trennschleifmaschine, weist ein Schwingungen 
unterliegendes Werkzeug-Hauptteil, eine rohrformige, am 
Hauptteil befestigte Griffhalterung mit ersten axialen Fla- 
chen, ein Griffstuck, dessen eines Ende als eine Glocke mit • 
grd&erem Durchmesser ausgebildet ist und das radial rund 
um die Griffhalterung angeordnet ist sowie zweite axiale 
Flachen hat, die sich im wesentlichen in axial gegenuberste- 
hender Lagebeziehung zu den ersten axialen Flichen er- 
strecken sowie zwischen den ersten undzweiten axialen Fla- 
chen angeordnete und mit diesen verbundene elastische 
Elemente auf. Oas Werkzeug-Haupfteil und das Griffstuck 
werden insofern untereinander durch die elastischen Ele- 

■ mente in einer schwingungsisolierenden Weise ohne die 
[ Verwendung von Metallplatten verbunden. Selbst wenn ei- 

nige der elastischen Elemente verschlissen sind, so wird eine 

■ Trennung des Werkzeug-Hauptteils und des Griffstucks 
voneinander durch die ersten und zweiten axialen Flachen. 
die miteinander in Anlage gelangen, verhindert. 
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Beschreibung 

Die Erfindung bezieht sich auf eine schwingungsiso- 
lierende Handgriff-Verbindungskonstruktion fur ein 
Maschinenwerkzeug, wie eine Hand-Trennschleifma- 
schine. 

Die JP-GM-OS Nr. 47 - 26 382, veroffentlicht am 
25.11.1972, offenbart ein kraitgetriebenes Maschinen- 
werkzeug, wie eine Trennschleifmaschine, mit einer 
schwingungsisolierenden Handgriff-Verbindungskon- 
struktion, die elastische Elemente umfaBt, welche zwi- 
schen das Maschinenwerkzeug-Hauptteil und ein Griff- 
stiick eingefiigt sind, um eine Ubertragung von Schwin- 
gungen vom Werkzeug-Hauptteii auf die das Griffstuck 
haltende Hand des Benutzers zu verhindern. Jedes der 
elastischen Elemente besteht aus Gummi od.dgl. mit 
zwei an entgegengesetzten Seiten der elastischen Ele- 
mente durch Schrauben befestigten Metallplatten. Die 
eine dieser Metallplatten ist am Werkzeug-IIauptteil 
befestigt, wahrend die andere am Griffstuck fest ange- 
bracht ist, so daB das Werkzeug-Hauptteii und das 
Griffstuck untereinander verbunden werden. 

Im allgemeinen haben elektrisch angetriebene Hand- 
Maschinenwerkzeuge Gehause und GriffstUcke, die aus 
Kunststoffen, d.h. einem elektrischen Isolator, gebildet 
sind, um den Benutzer gegeniiber zu Unfallen f uhrenden 
elektrischen Schlagen zu schutzen. 

Die Metallplatten bei dem in der obigen Veroffentli- 
chung beschriebenen Maschinenwerkzeug miissen aus 
Sicherheitsgrunden ebenfalls isoliert werden. Deshalb 
ist dieses Maschinenwerkzeug von grofier Abmessung 
und von groBem Gewicht, was auf die fur die Metallplat- 
ten benotigte Isolierung zuriickzuf uhren ist, und es kann 
folglich nicht leicht und ohne Schwierigkeiten im Be- 
trieb gehandhabt werden. Ein anderes Problem bei dem 
herkommlichen Maschinenwerkzeug liegt darin, daB 
wegen der Verbindung des Werkzeug-Hauptteils und 
des Griffstucks lediglich durch elastische Elemente un- 
tereinander, die Haftfestigkeit zwischenden Metallplat- 
ten und den elastischen Elementen von einem vorbe- 
stimmten Niveau oder einem hoheren Niveau sein muB. 
Das erfordert einen kostspieligen, arbeits- sowie zeit- 
aufwendigen Vorgang, um die geforderte Haftfestigkeit 
zwischen den Metallplatten und den elastischen Ele- 
menten zu erlangen. 

Es ist demzufolge die Aufgabe der Erfindung, eine 
schwingungsisolierende Handgriff-Verbindungskon- 
struktion fur ein Maschinenwerkzeug zu schaffen, die 
ein Griffstuck und das Hauptteil des Maschinenwerk- 
zeugs in einer Schwingungen isolierenden Weise ohne 
die Verwendung von irgendwelchen Metallplatten ver- 
bindet und dem Maschinenwerkzeug ein niedriges Ge- 
wicht sowie ein geringeres Volumen verleiht und die 
Fertigung sowie die Handhabung im Gebrauch erleich- 
tert. 

Ein besonderes Ziel der Erfindung liegt darin, eine 
schwingungsisolierende Handgriff-Verbindungskon- 
struktion fur ein kraftgetriebenes Werkzeug zu schaf- 
fen, die eine Trennung des Griffstucks und des Werk 1 
zeug-Hauptteils voneinander auch dann verhindert, 
wenn elastische Elemente, die das Griffsttick und das 
Werkzeug-Hauptteii verbinden, abgenutzt oder ver- 
schlissen werden, so daB das Werkzeug dennoch sicher 
verwendet werden kann. 

ErfindungsgemaB wird eine schwingungsisolierende 
Handgriff-Verbindungskonstruktion fur ein kraftgetrie- 
benes Maschinenwerkzeug, das Schwingungen unter- 
liegt, geschaffen, das gekennzeichnet ist durch eine am 




) 13 971 

2 

Maschinenwerkzeug-Hauptteil befestigte, rohrfdrmige 
Griffhalterung mit ersten axialen Flachen, durch ein 
Oriffstdck, das an seinem einen Ende eine Glocke mit 
groBerem Durchmesser, welche radial um die Griffhal- 
5 terung herum angebracht ist und zweite axiale Flachen 
hat, die sich im wesentlichen in axial gegenuberstehen- 
der Lagebeziehung zu den ersten axialen Flachen er- 
strecken, aufweist, und durch elastische Elemente, die 
zwischen den ersten und zweiten axialen Flachen ange- 

io ordnet sowie mit diesen verbunden sind. 

Die rohrfdrmige Griffhalterung ist mit einem radial 
auswarts vorstehenden ICranz oder Ringstiick versehen, 
der bzw. das an seinen axial entgegengesetzten Seiten 
die ersten axialen Flachen aufweist sowie sich in axialer 

15 Richtung zwischen den zweiten axialen Flachen er- 
streckt, wobei die Glocke mit groBerem Durchmesser 
durch die zweiten axialen Flachen begrenzte Ausspa- 
rungen hat Alternativ weisen die Griffhalterung durch 
die ersten axialen Flachen begrenzte Aussparungen und 

20 die Glocke mit groBerem Durchmesser einen radial ein- 
warts vorstehenden Kranz auf, der an seinen in axialer 
Richtung entgegengesetzten Seiten die zweiten axialen 
Flachen hat und sich axial zwischen den ersten axialen 
Flachen erstreckt. 

25 Die Aufgabe sowie die Ziele und die Merkmale und 
Vorteile der Erfindung werden aus der folgenden, auf 
die Zeichnungen Bezug nehmenden Beschreibung von 
beispielhaften, bevorzugten Ausfuhrungsformen des Er- 
findungsgegenstandes deutlich. Es zeigen: 

30 Fig. 1 eine teilweise geschnittene Seitenansicht einer 
schwingungsisolierenden Handgriff-Verbindungskon- 
struktion fur ein Maschinenwerkzeug in einer ersten 
Ausfuhrungsform gemafl der Erfindung; 
Fig. 2 den Schnitt nach der Linie II-II in der Fig. 1 ; 

35 Fig. 3 eine zu Fig. 1 gleichartige Darstellung einer 
Konstruktion in einer zweiten Ausfuhrungsform gemaB 
der Erfindung im teilweisen Schnitt nach der Linie III-III 
in der Fig. 4; 

Fig. 4 den Schnitt nach der Linie IV-IV in der Fig. 3. 

40 Die Fig. 1 und 2 zeigen eine schwingungsisolierende 
Handgriff-Verbindungskonstruktion fur ein Maschinen- 
werkzeug, wie beispielsweise eine Hand-Trennschleif- 
maschine. Diese Maschine umfaBt das eigentliche Ma- 
schinenwerkzeug-Hauptteil t, das wahrend seines Be- 

45 triebs Schwingungen hervorruft, eine rohrformige 
Griffhalterung 2, die am Hauptteil 1 mit Hilfe von 
Schrauben 8 befestigt ist, und ein mit der Griffhalterung 
2 verbundenes Griffstuck 3. Die Griffhalterung 2 ist mit 
einem radial auswarts sich verjungenden ICranz 2a ver- 

50 sehen, der vom rohrf drmigen Kdrper der Griffhalterung 
2 radial nach auflen ragt. Zwei Satze von elastischen 
Dampfungselementen 4, wobei jeder Satz aus vier in 
einer Winkelrichtung gleich beabstandeten elastischen 
Elementen 4 besteht, sind jeweils an jeder axialen Seite 

55 des Kxanzes 2a rund um die Griffhalterung 2 herum 
angeordnet, und diese elastischen Elemente 4 bestehen 
aus Gummi oder irgendeinem anderen geeigneten Ela- 
stomermateriaL Die elastischen Elemente 4 haben axiale 
Flachen, die mit den axial entgegengesetzten Flachen 

so des Kranzes 2a, welche mit Bezug zu den Achsen der 
Griffhalterung 2 und des GriffstOcks 3 geneigt sind, ver- 
bunden sind. 

Das Griffstuck 3 weist an seinem einen Ende eine 
Glocke 3/1 mit grdBerem Durchmesser auf, die ein Paar 
65 von in axialer Richtung verbundenen Aussparungen 3a 
sowie 3b begrenzt, von denen jeweils eine an jeder Seite 
der elastischen Elemente 4 und somit des Kranzes 2 
angeordnet ist und sich radial um die Griffhalterung 2 
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erstreckt, wobei die Aussparungen 3a und 36 jeweils die 
beiden Satze von elastischen Elementen 4 aufnehmen. 
Die Aussparungen 3a und 36 haben radial innere Stirn- 
flachen, die radial einwarts von der radial auBeren Stirn- 
flache des Kranzes 2a angeordnet sind. Die elastischen 5 
Elemente 4 haben entgegengesetzte auBere axiale Fla- 
chen, die mit den axial gegenuberstehenden, geneigten 
Innenflachen der Aussparungen 3a und 36 verbunden 
sind. Wie die Fig. 2 zeigt, weist die Griffhalterung 2 
mehrere Satze (in Fig. 2 sind es vier Satze) von zwei ic 
radial auswarts gerichteten Flachen 26 und 2c auf, wah- 
rend das GriffstQck 3 mehrere Satze (in Fig. 2 sind es 
vier Satze) von zwei radial einwarts gerichteten Flachen 
3c und 3d hat. Die querliegenden Stirnflachen eines je- 
den elastischen Elements 4, die in die Umfangsrichtung 15 
rund um die Achse der Griffhalterung 2 zeigen, werden 
gegen die Flachen 2b sowie 2c im einen Satz und die 
Flachen 3csowie3</irn entsprechenden Satz derjeweili- 
gen Satze festgehalten, um eine Verlagerung des Griff- 
stucks 3 in Winkelrichtung mit Bezug zur Griffhalterung 20 
2 zu verhindern. 

Wie die Fig. 2 zeigt, besteht das GriffstQck 3 aus zwei 
in Langsrichtung getrennten Griffschalen 3e und 3/ Um 
das GriffstQck 3 und die Griffhalterung 2 zusammenzu- 
bauen, werden die Griffschalen 3e sowie 3/ rund um die 25 
Griffhalterung 2 angeordnet und dann untereinander 
mittels Schrauben 5 (s. Fig. 1) fest verbunden. Da das 
GriffstQck 3 aus den zu trennenden Griffschalen 3e und 
3/ besteht, kann das GriffstQck 3 ohne Schwierigkeiten 
an der Griffhalterung 2 angebracht werden, indem die 30 
Griffschalen 3e und 3f radial zueinander hin und Qber 
die Griffhalterung 2 gefuhrt werden. 

In der Griffhalterung 2 ist ein Reglerkasten 9 gehal- 
ten, in dem eine elektrische Reglerschaltung zur Rege- 
lung der Drehzahl des Maschinenwerkzeugs aufgenom- 35 
men ist. Genau hinter der Aussparung 36 ist im Griff- 
stQck 3 eine Luftoffnung 10 abgegrenzt, die ein Einfuh- 
ren von Luft in die Griffhalterung 2 ermoglicht, so dafi 
die im Reglerkasten 9 untergebrachte elektrische Schal- 
tung wirksam gekuhlt werden kann. 40 

Wenn das Maschinenwerkzeug betrieben wird, so ge- 
rat das Hauptteil 1 in Schwingungen, jedoch werden die 
vom Werkzeug-Hauptteii 1 erzeugten und auf das Griff- 
stQck 3 ubertragenen Schwingungen wirksam durch die 
elastischen Elemente 4 gedampft Deshalb werden jegli- 45 
che Schwingungen des von der Hand des Benutzers des 
Werkzeugs nahe einem darin gehaltenen Schalter 7 er- 
faBten GriffstQcks 3 vermindert und gedampft. 

Die Griffhalterung 2 und das GriffstQck 3 sind unter- 
einander durch die elastischen Elemente 4 verbunden, '50 
welche zwischen dem Kranz 2a der Griffhalterung 2 und 
den axial entgegengesetzten Flachen der Aussparungen 
3a sowie 36 des GriffstUcks 3 angeordnet und mit diesen 
Teilen verbunden sind. Demzufolge werden das Haupt- 
teil 1 und das GriffstQck 3 durch die elastischen Elemen- 55 
te ohne die Verwendung von irgendwelchen Metallplat- 
ten, die ansonsten mit den elastischen Elementen 4 zu 
verbinden sind, zusammengehalten. 

Selbst wenn einige oder alle elastischen Elemente 4 
abgenutzt oder verschlissen sind, wird eine Trennung 60 
des Hauptteils 1 und des Griffstucks 3 verhindert, da der 
Kranz 2a der Griffhalterung 2, die am Hauptteil 1 befe- 
stigt ist, mit den Flachen der Aussparungen 3a sowie 36 
gegen eine LSsung von der Glocke 3A des GriffstQcks 3 
in Anlage kommen kann. Demzufolge werden verschie- 65 
dene Unannehmlichkeiten, wie ein Brechen von elektri- 
schen Leitern 6, die den Schalter 7 und den (nicht ge- 
zeigten) Motor im Maschinenwerkzeug 1 verbinden, be- 
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seitigt 

Die Fig. 3 und 4 zeigen eine schwingungsdampfende 
Handgriff-Verbindungskonstruktion fur ein Maschinen- 
werkzeug in einer weiteren Ausfuhrungsform gemaB 
der Erfindung. 

Bei dieser Ausfuhrungsform hat eine mit dem Werk- 
zeug-Hauptteii I verbundene Griffhalterung 2 radial 
auswarts sich offnende Aussparungen 2e und 2f, die in 
axialer Richtung untereinander verbunden sind, wah- 
rend ein GriffstQck 3 einen radial einwarts sich verjun- 
genden Kranz 3^ aufweist, der von einer Glocke 3A, 
welche am einen Ende des GriffstQcks 3 angeordnet ist 
und sich radial um die Griffhalterung 2 herum erstreckt, 
radial einwarts vorsteht. Zwei Satze von elastischen Ele- 
menten 4 sind in den jeweiligen Aussparungen 2e und 2f 
ausgebildet, wobei jeder Satz aus zwei diametral einan- 
der gegenuberliegenden elastischen Elementen 4 be- 
steht. Diese Elemente 4 haben axiale Flachen, welche 
mit den entgegengesetzten axialen sowie geneigten Fla- 
chen des Kranzes 3g verbunden sind, und weitere axiale 
Flachen, die mit den gegenuberstehenden axialen sowie 
geneigten Seiten der Aussparungen 2e und 2/ verbun- 
den sind. 

Obwohl die Erfindung anhand von bestimmten, be- 
vorzugten Ausfuhrungsformen erlautert wurde, so ist 
klar, daB bei Kenntnis der vermittelten Lehre Abande- 
rungen und Abwandlungen mdglich sind, ohne den Rah- 
men der Erfindung zu verlassen. 

Eine erfindungsgemaBe schwingungsisolierende 
Handgriff-Verbindungskonstruktion fur ein kraftgetrie- 
benes Maschinenwerkzeug, wie eine Hand-Trenn- 
schleifmaschine, weist ein Schwingungen unterliegendes 
Werkzeug-Hauptteii, eine rohrfdrmige, am Hauptteil 
befestigte Griffhalterung mit ersten axialen Flachen, ein 
GriffstQck, dessen eines Ende als eine Glocke mit groBe- 
rem Durchmesser ausgebildet ist und das radial um die 
Griffhalterung angeordnet ist sowie zweite axiale Fla- 
chen hat, die sich im wesentlichen in axial gegenuberste- 
hender Lagebeziehung zu den ersten axialen Flachen 
erstrecken, sowie zwischen den ersten und zweiten 
axialen Flachen angeordnete und mit diesen verbun- 
dene elastische Elemente auf. Das Werkzeug-Hauptteii 
und das GriffstQck werden insofern miteinander durch 
die elastischen Elemente in einer schwingungsisolieren- 
den Weise ohne die Verwendung von Metallplatten ver- 
bunden. Selbst wenn einige der elastischen Elemente 
verschlissen sind, so wird eine Trennung des Werkzeug- 
Hauptteils und des Griffstucks voneinander durch die 
ersten und zweiten axialen Flachen, die miteinander in 
Anlage gelangen, verhindert 

Patentanspruche 

1. Schwingungsisolierende Handgriff-Verbindungs- 
konstruktion fur ein kraftgetriebenes Maschinen- 
werkzeug, das Schwingungen unteriiegt, gekenn- 
zeichnet 

- durch eine am Maschinenwerkzeug- Haupt- 
teil (1) befestigte rohrfdrmige Griffhalterung 
(2) mit ersten axialen Flachen, 

- durch ein GriffstQck (3), das an seinem einen 
Ende eine Glocke (34) mit grdBerem Durch- 
messer, welche radial rund um die Griffhalte- 
rung (2) herum angeordnet ist und zweite 
axiale Flachen hat, die sich im wesentlichen in 
axial gegenuberstehender Lagebeziehung zu 
den ersten axialen Flachen erstrecken, und 

- durch elastische Elemente (4), die zwischen 
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den ersten und zweiten axialen Flachen ange- 
ordnet sowie mit diesen verbunden sind. 

2. Handgriff-Verbindungskonstruktion nach An- 
spruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB die rohrfor- 
mige Griffhalterung (2) mit einem radial auswarts 5 
vorstehenden ICranz (2a) versehen ist, der an seinen 
axial entgegengesetzten Seiten die ersten axialen 
Flachen aufweist sowie sich in axialer Richtung 
zwischen den zweiten axialen Flachen erstreckt, 
und daB die Glocke (3>4)mit groBerem Durchmes- 10 
ser durch die zweiten axialen Flachen begrenzte 
Aussparungen (3a, 36) hat. 

3. Handgriff-Verbindungskonstruktion nach An- 
spruch 2, dadurch gekennzeichnet, daB die ersten 
und zweiten axialen Flachen mit Bezug zu den Ach- 15 
sen der rohrformigen Griffhalterung (2) sowie des 
Griffstucks (3) eine Neigung aufweisen. 

4. Handgriff-Verbindungskonstruktion nach An- 
spruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB die Griffhal- 
terung (2) mit durch die ersten axialen Flachen be- 20 
grenzten Aussparungen (2e, 2f) versehen ist und die 
Glocke (3/4) mit grdBerem Durchmesser einen ra- 
dial einw&rts vorstehenden Kranz (3g) hat, der an 
seinen in axialer Richtung entgegengesetzten Sei- 
ten die zweiten axialen Flachen aufweist sowie sich 25 
axial zwischen den ersten axialen Fl&chen erstreckt. 

5. Handgriff-Verbindungskonstruktion nach An- 
spruch 4, dadurch gekennzeichnet, daB die ersten 
und zweiten axialen Flachen mit Bezug zu den Ach- 
sen der rohrformigen Griffhalterung (2) sowie des 30 
Griffstucks (3) eine Neigung aufweisen. 

6. Handgriff-Verbindungskonstruktion nach einem 
der Anspruche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, 
daB die elastischen Elemente (4) in Winkelrichtung 
urn die Griffhalterung (2) herum gleich beabstandet 35 
sind 

7. Handgriff-Verbindungskonstruktion nach einem 
der Anspruche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, 
daB die elastischen Elemente (4) einander diametral 
gegenuberliegen. 40 

8. Handgriff-Verbindungskonstruktion nach einem 
der Anspruche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, 
daB die elastischen Elemente (4) in Umfangsrich- 
tung rund um die Achse der Griffhalterung (2) her- 
um gerichtete Stirnflachen haben, die mit Flachen 45 
(26, 2c) der Griffhalterung (2) sowie mit Flachen (3c, 
3d) der Glocke (3A) in Anlage sind und eine Verla- 
gerung des Griffstucks (3) in einer Winkelrichtung 
um die Griffhalterung (2) herum verhindern. 

9. Handgriff-Verbindungskonstruktion nach einem 50 
der Anspruche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, 
daB das Griffstuck (3) zwei in Langsrichtung ge- 
trennte Griffschalen (3e) umfaBt, die gemeinsam 
die Griffhalterung (2) umschlieBen. 

10. Handgriff-Verbindungskonstruktion nach ei- 55 
nem der Anspruche 1 bis 9, dadurch gekennzeich- 
net, daB im Griffstuck (3) eine Luftoffnung (10) zur 
Zufuhr von Luft in die rohrfdrmige Griffhalterung 
(2) ausgebildet und in der Griffhalterung ein Reg- 
lerkasten (9) angeordnet ist. 60 
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